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Unsere Partnerdatenbank. Ihre Erfolgspartner.

Tel.: +43 7252 45887
Fax: +43 7252 45887 12
Web: http://www.nomaco.at
E-Mail:schwarzenbrunner@nomaco.at

Ansprechpartner

Herbert Schwarzenbrunner

Firmenbeschreibung
Ersatzteile für Nadelfilzmaschinen

Nadelbretter
Stich- und Niederhalterplatten
Lamellenabstreifer und Lamellentische für Strukturnadelmaschinen
Nadel - Teilungsumbauten an Nadelmaschinen
Bürstensegmente für Velour – Nadelmaschinen
Nadelbalken für FEHRER Nadelmaschinen
Pneumatische Nadelbrettklemmungen sowie Zubehör & Arbeitsbehelfe
Saugtrommeln für DREF Spinnmaschinen

Wir liefern Nadelbretter, Stich- und Niederhalterplatten, Nadelbalken, pneumatische Nadelbrett 
- Klemmsysteme für Nadelfilzmaschinen, Lamellenabstreifer- und Bettplatten für 
Strukturnadelmaschinen sowie Bürstensegmente für Velour- (Bürstenband) Nadelmaschinen 
aller Hersteller.

Mögliche Ausführungen sind Aluminium oder Magnesium mit Kunststoffbeschichtung oder 
Aluminium / Magnesium mit Plastik oder Metalleinsätzen (Niserts bzw. Plastikinserts). Unsere 

NOMACO Components GmbH
Werkstraße 2
4451 St. Ulrich bei Steyr
Österreich

http://www.nomaco.at
mailto:schwarzenbrunner@nomaco.at


Mechatronik-Cluster | www.mechatronik-cluster.at
Business Upper Austria – OÖ Wirtschaftsagentur GmbH | Hafenstraße 47-51 | 4020 Linz, Austria | www.biz-up.at

Nadelbretter können für alle handelsüblichen Filznadeltypen verwendet werden.

Unter Verwendung hochwertiger Rohmaterialien und Einsatz modernster 
Herstellungsmethoden sowie den neuesten CNC gesteuerten Maschinen garantieren wir 
höchste Performance und zugleich eine Verringerung von Maschinenstillständen. Viele Kunden 
weltweit vertrauen seit vielen Jahren auf unsere Produkte.

Beschaffung div. Fertigungsteile

Märkte / Kompetenzfelder
Zeichenerklärung:

Dienstleistung
Entwicklung / F&E
Fertigung / Herstellung
Eigenfertigung
Lohnfertigung

Maschinen und Anlagen für die Metallerzeugung

Maschinen und Anlagen für die Metallbe- und -verarbeitung

Maschinen und Anlagen für die Kunststofferzeugung; -bearbeitung 
und -verarbeitung

Maschinen und Anlagen für die Textil- und Bekleidungsherstellung; 
Lederverarbeitung

Maschinen und Anlagen für die Papierindustrie

Entwicklungs- und Herstellkompetenz
Zeichenerklärung:

Anwender
Bieter
Entwicklung / F&E
Fertigung / Herstellung
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Druckventile

Be- und Verarbeitungskompetenz
Zeichenerklärung:

Eigenfertigung
Handel

Drehen

Gewindeschneiden

Fräsen

Stoßen

Bohren

Senken

Schleifen

Sandstrahlen

Biegen

Abkanten
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